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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest speagja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych przewidzianych do realizacji w eaim zamierzenia inwestycyjnego p.t.: ,Roboty
remontowe i konserwacyjno-izolacyjne Centrum Relitabji i Terapii w Olewinie”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdweniem Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacijijgktowe]j , specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t budowlanych oraz programu fuokejno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikagg opracowano w oparciu o:
- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami rob6t opraaosvav firmie ZNB “INBUD” Kazimierz
Bigos z Wielunia.

- katalog pt. Wspélny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegoOtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej , specyfikadgchnicznych wykonania i odbioru roboét
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOtLOWE.

1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Miejsko-Gminny Grodek Pomocy Spotecznej ul. Okdélna 7, 98-300 Wighko Inwestor
projektowanego zamierzenia budowlanego nadaktpujaca nazw: ,Roboty remontowe i

konserwacyjno-izolacyjne Centrum Rehabilitacji rd@i w Olewinie”

Przedmiot i zakres robot budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty budowlane obejmuge:
a/ roboty remontowe



STR. 3

- docieplenie z tynkiewymiana posadzek

- wymiana drzwi wewnetrznych
- wymiana parapetow wewtrznych
- uzupetnienigcianek dziatowych
- wykucie otworow
- wymiana okfadzirsciennych
- tynk zywiczny
- gladzie gipsowe
- malowanie emulsyjne
- wymiana opraw gwietleniowych
- wymiana osprau elektrycznego
- wymiana przewodow
- kanaly wentylacyjne
- monta wentylatorow
- wymiana biatego ospehu
b/ roboty konserwacyjno-izolacyjne
- roboty rozbiérkowe nawierzchni
- wykopy z jednostronnym odeskowaniem
- wymiana tynkow zewgtrznych
- izolacja z roztworu asfaltowego
- izolacja z papy termozgrzewalnej
- zasypanie wykopow piaskiem
- odtworzenie chodnikow
- opaska z kostki brukowej

1.2. Opis prac towarzysgcych i robot tymczasowych.

Prace towarzysze nie wysipuja.

Roboty tymczasowe obejmuj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecaalezy do obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zapleczardawo — socjalnego na okres budowy — nale
do obowazkéw Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyere lokalizacji inwestycji.
Prace remontowe przebiggaeda na terenie Centrum Rehabilitacji i Terapii w Oleigi
1.4.4. Organizacja robét budowlanych izymieryjnych.
Wykonawca robét przed realizacyinien opracowa
- plan BIOZ
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CZESC OGOLNA

2.0. OGO’LNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT

(wymagania wspolne dotycgce wszystkich robot budowlanych

objetych przedmiotem zamoOwienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej S| svymagania wspdélne dotygze wykonania i odbioru robot
remontowych i konserwacyjno — izolacyjnych CentrRehabilitacji i Terapii w Olewinie
1.2. Podstawa opracowania
Ogodlm specyfikagt techniczn opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowtujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestaaliadectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych watiani odbioru robét budowlano—
montaowych, literaturze technicznej.
1.4. Wspolne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentac;ji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budengatasci lub w takich fragmentach, ktére
sa niezledne do realizacji zadania zgodnie z peyn programem realizaciji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednymeegglarzu :
» dokumentagj projektowa,
e dziennik budowy
1.4.2.0bowazki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobazany do wykonania robot zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi patodpowiedzialnét za utrzymanie placu budowy w zadawatgjm
stanie i porzdku od momentu przggia do czasu odbioru koowego. W miag postpu roboét plac
budowy i jego otoczenie powinno byprzitane z nadmiaru materiatéw, konstrukcjicabego
sprztu i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigstzeo robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiegap podstawowe informacje o budowie. serenformaciji i
lokalizacg tablic Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
* uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robot w oktesiania budowy. Instaluje
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgie takie jak : ogrodzenia
1.4.2.5. Wykonawca przestrzédgadzie zasad ochronyodowiska na placu budowy i poza jego
obrebem. W szczegoloi Wykonawca powinien pogl§ odpowiednigsrodki zabezpieczage przed
e zanieczyszczeniedtiekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, tedatami
bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi satancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
* przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
e mozliwoscia powstania pzaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuvydo
1.4.2.6. Wykonawca ponosi petodpowiedzialné za opiek nad wykonanymi
robotami,przygotowanymi do budowy materiatami azgrpomadzonym na placu budowy sgem
w okresie od przygia placu budowy do odbioru kocowego robot.
1.4.2.7. Wykonawca zobow#any jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zneszem wiasngxi
publicznej lub prywatne;j.
1.4.2.8.Podczas realizacji zadania budowlanego Walkeoa powinien zapewheatrudnionemu na
budowie personelowi odpowiednie adzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaiapracy w
warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

2.0. MATERIALY.
Wszystkie ayte do wykonania rob6t materiaty powinny posiadaajowa deklaraci zgodndci z
Polska Norrma Wyrobu lub aprobat techniczin. Producent wyrobow skltada takleklaracg
na swag odpowiedzialngd.
Wykonawca jest zobowzany do skladowania i przechowywania materiatbwposshb
zapewniajcy ich wiaciwa jakas¢ i przydatnd¢ do robot.
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Materiaty powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zach@mamwymogow
bezpieczéstwa i z maliwoscia pobrania reprezentatywnych probek. Szczegoélnedyasa
obowizuja dla sktadowania i przechowywania materiatow bucdmyth.
Materiaty ktorych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachwalziliwos¢ pod
wzgledem jakdci, powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatovenaprzerwé.
3.0. SPRAET | MASZYNY
Dobor sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianychamtkakcie powinien gwarantowa
jakos¢ robdét okrélona w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technich i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1.SzczegOla uwag: nalery zwrdcik na dobokrodkow transportu do przewozrodkow
chemicznych, paliw, styropianfrodki transportu powinny posiadlayposaenie specjalne w
zaleznosci od rodzaju przewimnego tadunku.
4.2. Ograniczenia obegjzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowasie do obowazujacych ograniczé obciazen osi pojazdow
podczas transportu materiatdbw po drogach publicznych ppaaicami placu budowy a tak w
jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty oljte kontraktem powinny kyzgodne z obovdazujacymi PN, dokumentagj
projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczeg6lnych rodaajorobdt
wyszczegolnionych w projektach wykonawczych kgumiarach robét.
Wykonawca ponosi pefnodpowiedzialné¢ za jaka¢ wykonania wszystkich elementow i rodzajow
rob6t wehodzcych w sklad zadania budowlanego.
Wykonanie kadego rodzaju robot powinno dpdnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie
w protokole odbioru, w dokumentach b@adapomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobawrany jest do prowadzenia, przechowywania i
zabezpieczenia nasujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
» certyfikatow i aprobat technicznych wbudowangtdmentow budowlanych,
e protokotéw odbioru robét.
Pomiary i wyniki badé musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez
Wykonawe i Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzorgcpicia Inwestora z ponumerowanymi
stronami, stdacy do notowania wydaraezaistniatych na budowie w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanycloodlv robot, przekazywania polece
innej korespondenciji technicznej pawahzy Inwestorem , Wykonawa Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny Bydokonywane na bigco i chronologicznie w odniesieniu
do wystpujacych na budowie przypadkow wymag@jch odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien &yaopatrzony w dati podpis osoby dokonuge]
zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiskazlstwego oraz nazwy instytucji, ktr
reprezentuje.
Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowygtmguje rownie :
* przedstawicielom pestwowego nadzoru budowlanego,
» o0soly wchodzcym w skiad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bez#estwa
wykonywania roboét budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalelo obowiazkow Kierownika Budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogolne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych roboét oraz ich zgédrz wymaganiami
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6.1.1. Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jaka materiatdw mgdzy innymi naley :
» wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiaidpowiedniej jakéci,
» przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowyavamnateriatdbw ktore
zagwarantuj zachowanie ich jakoi i przydatndci do planowanych robot,
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» okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiedkbi czestotliwosci), aby mogta
by¢ zapewniona rytmiczrsé robot,
* prowadzenie systematycznej kontroli jagiootrzymywanych materiatow,
» zgromadzenie na skladowiskach przed rozgoem robét takiej iléci materiatéw, ktéra
pozwoli zrealizowé je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty iyte materiaty powinny b§zgodne z projektem, Polskimi Normami
(aprobatami technicznymi), warunkami technicznyingpecyfikacy techniczg.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawcbada zostam uznane prze Inwestora za
niewiarygodne, to mae on zaadat powtorzenia bada
Jezeli wyniki si¢ potwierdz i spetna wymagania PN to koszty tych batlgonosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar robot wykonano wg zasad podanyclodpowiednich Katalogach Naktadow
Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robdt jest to ocena robo6t wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbiér robot zanikgych i ulegajcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji
zanikap lub ulegag zakryciu
8.1.2. Odbidr cgciowy.
Jest to ocena ikwi i jakosci wykonanych robot, stanowgych zak@éczony odebny element
konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w korkcae.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ikmi i jakosci caldsci wykonanych robét, wchodeych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniemikowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganejjekelementow robot w okresie gwarancyjnym
oraz prac zwjzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robét.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorovesdowych i odbioru kacowego
nastpujace dokumenty :
» dokumentagj projektows i ST,
* dziennik budowy
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elerderitonstrukcyjnych i
budowlanych
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robaot.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych rob6t z dokumentacprojektows sa
badania i pomiary wykonywane zaréwno w czasie realizadji ijgpo zakaczeniu rob6t oraz
ogledziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstaw do odbioru § ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary
dokonywane przez laboratorium, zaakceptowane przez toveesraz dokonywane przez komisj
odbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5. Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. skakdo $¢ zakaiczonych
robét komisja stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja splzav zgodn& wykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.
8.6. Jezeli komisja stwierdzaze jakas¢ wykonanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej w
dokumentacji projektowej i ST z uwzglnieniem tolerancji lecz nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacji obiektu, to dokonuje pgten jak na wady trwate.
8.7. Jezeli komisja stwierdzi, ze jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacii
projektowej i ST, to wydcza te roboty z odbioru.
9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
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ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | ®wudictwa z dnia 15.12.1994r w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy inforyjaej.

4) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie splodw deklarowania zgodsia
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowanka znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

ROBOTY TYNKOWE (wewn gtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi8jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru zwizane z uzupetnieniem tynkogcian.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :
odbicie odstajcych tynkow
- 0czyszczenie podia z kurzu
- nadmiernie such powierzchng muru zwiky¢ wody bezpagrednio przed naniesieniem
zaprawy
- stosowa& zapraw cementowo-wapieno konsystencji 911 (obrzutka z zaprawy
cementowej 1:1 grub. 3 mm)
- otynkowanie nowyclcian
2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadziegpagte grupy Czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku geianach
- wykonanie obrzutkiscian
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowe] 1:1 grubl43nm.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz
wpisOw do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarsnentowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkawykiych.

ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotyecze wykonania i
odbioru robot blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebo6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
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Wykonanie listwy z blachy powlekanej 0,55mm jak&aeczenie izolacji z papy
termozgrzewalnejcian pionowych
2.0. MATERIALY.
Obrobki blacharskie z blachy gr. 0,55 mm ocyniow i zabezpieczona warstwami ochronnymi:
warstwa pasywna, warsiwfarby gruntowej i warstyy zewretrzng kilkupowtokowa z plastisilu o
tacznej grub. 175'm
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla rob6t blacharskich
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie obrobki wykonuje @iz blachy. Gorna €& obrobki musi b§ zabezpieczona przed
przeciekaniem wody za pompaiszczelnienia silikonem.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie materiatdw naje przeprowadzi na podstawie zapisow w dzienniku budowy i
zakcznikbw wg wymaga wspolnych. Sprawdzenie umocowania blachy. Sgrawie obrébek
blacharskich.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

ROBOTY IZOLACYJNE PIONOWE Z PAPY TERMOZGRZEWALNEJ

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotycze wykonania i

odbioru robot dekarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy

przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1

1. Zakres robodt obgtych specyfikach techniczr.
Rozebranie opaski betonowej, rozebranie chodniké&astki betonowej, rozebranie opaski z
ptytek chodnikowych, wykonanie wykopow wokot budynk jednostronnym odeskowaniem,
odbicie tynkow starych, wykonanie tynkéw nowych estowych, zagruntowanie podep
roztworem asfaltowym, przyklejenie jednej warstwgpy termozgrzewalnej gr. 4,7mm na
przygotowanym zagruntowanym podin zakaczenie izolacji obrébka blachatskasypanie
wykopu piaskiem, wykonanie opaski z kostki brukaveejtworzenie chodnikow.

2.0. MATERIALY.

papa termozgrzewalna podktadowa gr.4,7mm, roztsfatawy gruntujcy

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzt dla robot dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.

Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Na wykonanym podtau z tynku cementowego wykofigrunt 1 warstw roztworu asfaltowego. Na

zagruntowanym podia przyklet 1 warstwe papy termozgrzewalnej podktadowej gr. 4, 7mm. @orn

czes¢ papy zabezpiec#yistwa z blachy powlekane;.
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6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw naje przeprowadzi na podstawie zapisow w dzienniku budowy i
zakcznikbw wg wymaga wspolnych. Sprawdzenie wyglu izolacji polega na oglzinach
zewretrznych i stwierdzeniu braku dziukkmicé, zarysowa.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢tg w oddzielonej pozycji przy odbiorze.

ROBOTY POSADZKOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z wymiana podtdg drewnianych na podiqoauzeli.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzebdt wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuy nasgpujace czynnéci :

l. demonta podtogi drewnianej

Il. usunkcie podsypki izolacyjnej z budynku do wymaganegoi@mu

M. utozenie ptyty betonowej z betonu B 10

V. utozenie warstwy p.wilgociowe] z warstwy folii ilexyjne;

V. utozenie warstwy termicznej z piyt styropianowybh30 gr. 5cm
VI.  wykonanie podkiadu z zaprawy cementowej kndvl 12 gr. 5 cm
VII.  utozenie maty poliuretanowej na folii

VIIl. utozenie paneli podtogowych ACS5 z olistwowaniem

2.0. MATERIAtY.

Beton kl. B 10, Folia izolacyjna, Piyty styropame M 30 gr. 5 cm, Zaprawa cementowa M 10
mata poliuretanowa na folii, panele pdtogoqgwe A@GStwy podtogowe PCW

3.0. SPRZET | MASZYNY

Zacieraczka do betonu ZB-60, n@izia do cicia paneli, aparat elektryczny do mierzenia
wilgotnosci podkiaddéw

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wykonanie posadzki polega na rozbiérce podiogivnianej, wyréwnaniu podia betonem B10,
utozeniu izolacji z folii, ut@eniu iziolacji ze styropianu, wykonaniu wylewki amawy cementowej,
utozeniu maty poliuretanowej na folii, uteniu paneli podtogowych, uteniu listew przyciennych.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Dokladna¢ wyrOwnania gornej powierzchni podéo sprawdza tata o dlugsci 2 m. Odchylenia
od ptaszczyzny w dowolnym miejscu nie mdgt wicksze nk 3 mm na diugi faty.
Wilgotnos¢ podkiadu nie miae by wigksza nk 3%, a jego wytrzymasé R min =12 MPa.
Winien on by czysty i trwaty. W przypadku wkszych odchyle@ w badanych ptaszczyznach
winien by dodatkowo wyroéwnany maswygtadzajgca.

7.0. PRZEDMIAR ROBOT

Wg wskaza wspdlnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgoawdzajc :

l. rodzaj uwytych materiatdw

1. wyglad zewrtrzny podtogi oraz jej rowroi
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M. arkusze winny by przyklejone na catej powierzchni
IV.  szeroka¢ i prostolinijnég¢ spoin, odchylenie od prostej winnoc¢bgie wkksze ni 1
cm na dtugéci pomieszczenia
V. prawidtowas¢ wymaganych spadkoéw, w pomieszczeniach o takiymogach
VI.  dokladna¢ i starann& wykonczenia posadzki zarowno na catej powierzghki
I przy scianach
VII.  jakosci zakotwienia elementéw obramoweych
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

ROBOTY MALARSKIE (wewn gtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robo6t malarskich wewtnznych farbami emulsyjnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nasgpujace czynnéci :

a) sprawdzenie wilgotdoi nowych tynkéw

b) oczyszczenie starych podio zeskrobanie starej farby

c) sprawdzenie zakezenia wszystkich robdét instalacyjnych z atkiem tzw. biatego

montau oraz armatury swietleniowej

d) wykonania zagruntowania i pierwszego malowaani

e) wykonanie drugiego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gtadzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe g¢gele , odkurzacz ,
tawkowiec , agregat do natryskiwania farbgczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyGzne
drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na nowych tynkaclzypepuje s¢ po doktadnym oczyszczeniu z
zaprawy, pytu i innych zanieczyszéazepo dostatecznym stwardnieniu i zaieniu
powierzchni tynkowanych. Powierzchnie starych tymlatzyszcza giz farby. Przed malowaniem
powierzchnie zagruntowdrodkiem gruntujacym. Malowanie wykonujeg sirzykrotnie naktadag
krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego lub pistoletu natryskgao
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Powierzchnie powtok powinny bybez uszkodze, smug, prz&vitow , plam isladéw gdzla.
Nie dopuszcza sipekania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podid oraz widocznych
taczen i poprawek. Dopuszczagschropowatéci powtoki odpowiadajca rodzajowi faktury
pokrywanego podi@m. Powtoki powinny by odporne na tarcie tkamin dawa matowy wyghd
pomalowanej powierzchni.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@abnych deklaracji zgodsa

- sprawdzenie nagiliwosci i wsiakliwosci warstwy gruntujcej

- sprawdzenie wygHu zewrtrznego jak w p. 6



STR. 13

- sprawdzenie zgodsoi barwy powitoki z wzorcem

- sprawdzenie potysku

- sprawdzenie przyczepfm powiok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbamwdnymi i wodorozcigczalnymi
farbami emulsyjnymi

ROBOTY POSADZKOWE Z PLYTEK GRES
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotyecze wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem posadzek z ptytek Gres
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzebo6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :

» przed rozpocxiem uktadania ptytki powinny ldyposegregowane wg jasm, barwy i

wymiaréw

» plytki nalezy uktad& na zaprawie klejowej gr. 5mm

» spoiny medzy ptytkami nie weksze nk 3 mm i catkowicie wypetnione zapraw
2.0.MATERIA}Y.
zaprawa cem. M80, ptytki Gres 30*30, Klej do plipolecany przez producenta, zaprawa spatauj
3.0. SPRZET | MASZYNY
Szpachle do nanoszenia klejéw, miotek, tata diema
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0.WYKONANIE ROBOT.
Skut stare ptytki, wykonawarstwe wyrdwnawca gr.5cm.Wykonanie posadzki polega na
przyklejeniu ptytek Gres i ich zaspoinowaniu na@a@dnio wyréwnanym i suchym podktadzie.
Technika wykonania posadzki obejmuje @asfice czynnéci:
- nataenie kleju na podktad przyzyciu szpachli stalowej
- utozenie ptytek podtogowych Gres
- spoinowanie ptytek Gres
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Doktadna&¢ wyrdwnania gornej powierzchni podé sprawdza tata o dtugdci 2 m. Odchylenia
od ptaszczyzny w dowolnym miejscu nie mpdgye wicksze nk 3 mm na diugai taty.
Wilgotnos¢ podktadu nie mie by wicksza nk 3%, a jego wytrzymatd R min =12 MPa.
Winien on by czysty i trwaty. W przypadku wkszych odchyle@ w badanych ptaszczyznach
winien by dodatkowo wyréwnany maswygtadzajca.
Szczeliny dylatacyjne w podkiadzie powinny¢byykonane w miejscach dylatacji, w progach
drzwiowych i co 5 m w pomieszczeniacheksizych ni 30 nt
7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wskaza wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgoawdzajc :

e rodzaj uytych materiatow

* wyglad zewrtrzny posadzki oraz jej rowsa

» prawidlowa¢ wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o hakiymogach

» doktadna¢ i staranné wykonczenia oktadziny schodow
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
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Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-63/B-101145 Posadzki z ptytek kamionkowych, kiemkwych i lastrikowych. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru zwizane z wymiaqi uzupetnieniem instalacji elektrycznych

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :

w zakresie wykonania instalacgwietlenia i gniazd wtyczkowych

l. demonta istniejacej instalaciji.

1. przygotowanie podtza pod zamocowanie oprawwvaetleniowych

I. montaz opraw dwietleniowych

IV.  wykonanie otworow pod ospgzinstalacyjny

V. montaz osprztu instalacyjnego tj. Puszek, rozgalikdw, gniazdek, wytacznikow
VI.  ulozenie przewodow kabelkowych w tynku
VII.  badanie stanu izolacji ubmnych przewodow

2.0. MATERIALY.
przewody o izolacji poliwinylowej 750V, oprawywietleniowe, ospra instalacyjny dla instalacji
oswietlenia i gniazd wtyczkowych 230V,
3.0. SPRZET | MASZYNY
wiertraka, szlifierka, wkijtaki, spawarka, mierniki uniwersalne dla instalatgiktrycznych
4.0. TRANSPORT.
Samochdd dostawczy 0.9t
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wytyczenie przewodow uktadanych pt, zéoie przewodow, wyznaczenie miejsca mocowania
opraw @dwietleniowych i ich zamocowanie, wyznaczenie miajstocowania ospeau
instalacyjnego i jego zamocowanie, dokonanie p&aezinstalacjach w stanie
beznaptciowym, dokonac pomiarow w stanie ngpowym, pomiary zawrzec w protokotach dla
poszczegolnych instalacji i przekazac je Inwestorow
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Skontrolowac wykonane roboty poprzez sprawdzenielzgici z dokumentagjtechniczi
7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-84/E-02033 Qwietlenie wretrz swiattem elektrycznym
PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektastidwlanych — ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa
PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych — dobdér i montavyposaenie
elektrycznego
PN-IEC 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektasddwlanych — sprawdzenie zgodnbz
przepisami
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych cz.V i instalacje elektryczne
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INSTALACJE WODNO-KANALIZACYJINE
1.1. Wskp.
1.1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotycxe wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wymiambiatego osprzetu
1.1.2. Zakres robdt obkjych specyfikag technicza.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci:
-rozbidrke osprztu i podejé
-monta nowych podej
-monta& nowego osprau
2.00.Materiaty
rury kanalizacyjne do instalacji wewtmznych PVC fi 50, 110mm, ceramika sanitarna,
armatura czerpalna, materialy uzupehuaqj
3.00 Sprat:
Wiertarka , mtot udarowy, gwintownica, przecinakbd rur z tworzywa sztucznego
4.00.Transport.
Samochod dostawczy do 0,9 T
5.00Wykonanie robat.
Rozebra stary osprzt w-k, rozebré podefcia, zamontowanowy osprzt wraz z podejciami. Biaty
monta przeprowadzi po zakdéczeniu prac wykaczeniowych.
6.00.Kontrola jakosci robot.
Kontrola polega na sprowadzeniu doktadcio wykonania instalacji. Sprawdzeniu spadku
prowadzonych przewodow, unikaniu wybogzea instalacji oraz wykonania prob szczé&tno
7.00. Obmiar robot.
Jednostk obmiaru jest [m] wykonywanej instalacji wodno-kanalizg®j oraz [szt.]
podikczonych przyboréw sanitarnych i punktéw czbrpeh
8.00.Sposdb odbioru robot.
Roboty odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na pedstazapisow i ewentualnych
szkicow w dzienniku budowy z zastosowanienruwkOw dokumentacji.
Przy odbiorze kacowym naley przediayé protokoty odbioréw czéciowych , bada
szczelnéci, a take sprawdzi zgodnd¢ stanu istnigjcego z wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
W szczegolngci nalery skontrolowa:
uzycie wiaciwych materiatow i elementéw instalacji, prawidios¢éo wykonania paiczen,
jakos¢ zastosowanych materiatdw uszczehluggh.
9.00.Przepisy zwjzane:
PN-EN 12056-1-S-2002 Systemy kanalizacji graeyitzej wewntrz budynku czs¢ 1-5
PN-92/B-01706 Instalacje wodagowe. Wymagania w projektowaniu wraz ze zramn
PN-B-01706: 1992/Az1 - 1999
PN-EN-671-1(2) Ochrona p.pobudynkdw.
Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r przgpiBHP przy wykonywaniu
rob6t budowlano- montawych Dz. U. nr 47 poz. 401 z 19.03.2003r
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanoatazowych cz. Il Instalacje
sanitarne i przemystowe.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych.
Certyfikaty oraz wymagania producentow.

DRZWI

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji techniczney svymagania dotycxe drzwi wraz z ich osadzeniem w
scianach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotn@séczdokumentacji technicznej. przy

przygotowaniu, realizacji i odbiorze rob6t wymiemygh w p 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikacp techniczm

Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:

- wykucie starych drzwi

- poszerzenie otworow

- wykonanie pomiaru otworéw drzwiowych z odpowiednah oznakowaniem

- wykonanie drzwi u producenta

- przewiezienie elementéw na plac budowy

- zamontowania drzwi w istniggych otworach

- uszczelnienie styku ramy Zeiam

- wymiana skrzydet drzwiowych

2.0. MATERIALY

oscieznice stalowe , skrzydta ptytowe petne i szklone/G

3.0. SPRAET | MASZYNY

Sprzt specjalistyczny do monta drzwi.

4.0. TRANSPORT

Samochodowy,gczny

5.0. WYKONANIE ROBOT

Drzwi dostarcza gina budow w stanie ostatecznie wykozonym. Na czas wykonywania uszczeinie

oraz podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskich ppowby¢ ostonkte folia ochronm, lub

tasma malarsk.

Do zamontowania @ieznicy w osciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkity zabezpieczone

antykorozyjnie. Minimalna diugé zagkbienia hcznika wynosi 120 mm - dlécian z cegty.

6.0. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

etapl — na zgodrié elementow z aprobatechniczi

etapll — roboty ulegage zakryciu , podparcie progéw, zamontowasigeanic, uszczelnienie luzow

etap Ill — cechy geometrycznesmeznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzeam, szyb i
okué¢,zamykanie skrzydet bez zaéj brak samoczynnego zamykania $ub otwierania ( pod
cigzarem wiasnym), zamkete skrzydta winny dolegado ccieznicy rownomiernie.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstavpiséw do dziennika

budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH

Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

SCIANKI DZIALOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST9 wymagania dotycxe wykonania i
odbioru konstrukcjscianek dziatowych z cegly petnej.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotnaséczdokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w Ipl
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nasgpujace elementy:
- wyburzenigicianek dziatowych
- wykonaniescianek dziatowych gr. 12 cm
2.0. MATERIALY.
Cegta ceramiczna petna kl.15, zapr. cem. M8,
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3.0. SPRZET | MASZYNY.
Pion murarski, tata murarska , poziomica uniwersalna , fet@rujaca warstwomierz narmy |,
sznur murarski , przecinak murarski , skrzynia do zaprawglnka murarska , czerpak blaszany ,
rusztowania warszawskie
4.0. TRANSPORT.

Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavia.
5.0. WYKONANIE ROBOT
Scianki wykonywa warstwami z zastosowaniem prawidtowego aménia i grubéci spoin
mozliwie rownomiernie na catej diugei. Cegly winny by czyste i wolne od kurzu i
zanieczyszcze, przed uteeniem nalgy je zamocz§ w wodzie.
Roboty prowadzi w temperaturze powyej 0°C. Grubd¢ spoin 12 mm pozioma , 10 mm
pionowa.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie : wymagana klasa , wymiary i ksztatt , liczbazede i pgknie¢ , odpornd¢ na
uderzenia , sprawdzenie przetomu ze zwrécenievagi na zawartgé margla, nagkliwosc.
Zaprawa winna ky przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.
Skiad obgtosciowy zaprawy dobiera doswiadczalnie , konsystencja wg gt@ pomiarowego 6!
8. Cement portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchyiki wyrdverdla murow naley przyjaé z
tablicy 10-37. ,Warunkoéw technicznych wykonaniadbioru rob6t budowlano-mortavych”.
7.0. OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.
8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe
PN-74/B-3000 Cement portlandzki.



